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Nom :  . . . . . . . . . 
 

Binôme n°  : . . . .  
 

Date :  . . . . . . . . .  

 
CI-2 Représentation et 

schématisation 
 

R2 – Elaboration des schémas 
cinématiques  

 

PINCE MHC2-25S 

 
 

Durée  2H  
Objectif de l’étude  : 
 
 

Conditions ressources  : 
 

- Le Système en fonctionnement 
- Fichier TP sous Powerpoint  Pré-requis  : 

  - Notions de : groupes fonctionnels , graphe de  
                        liaisons, schématisation des liaisons  
                        élémentaires 
 

Compétences attendues :  
 
La « Pince MHC-25S » étant fourni avec son dossier 
TECHNIQUE: 

- Identifier et définir les groupes fonctionnels 
qui composent le mécanisme ; 

- Établir le graphe des liaisons ; 
- Définir les différentes liaisons qui   
      composent  le mécanisme; 
- Réaliser le schéma cinématique minimal du  
      mécanisme . 

 
 

Savoirs et savoirs -faire associés  : 
 
R.1 Elaboration des schémas de 
principe : 
  La traduction par un schéma non normalisé 
d’un principe , d’une solution constructive 
observée . 
R.2 Elaboration des schémas 
cinématiques : 
  Le codage normalisé de tout ou partie d’un 
système pour analyser ses mouvements , 
son architecture, ses composants . 
E.14 Modélisation des assemblages 
mécaniques : 
   Le principe du passage du réel au modèle 
cinématique d’un assemblage, 
comportement local et mobilité d’une liaison 

Evaluation Formative Sommative  

 
Observations :  

 
Critères d’évaluation :  
 

Note : 
 

/ 20  
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Ce TP vous amènera à la réalisation du  schéma cinématique minimal de la pince MHC2-
25S  . 
 
1. Fonctionnement de la pince  
 
 L'air sous pression arrive par l'orifice B, l'air pousse alors le piston 5 vers la gauche et 

le piston 13 vers la droite. Le piston 13 pousse sur les galets 18 et le piston 5 tire sur le 
doigt 16, ces deux mouvements coordonnées provoquent la rotation des doigts autour 
des axes 19 et viennent serrer la pièce à manipuler par l'intermédiaire des deux doigts 
16.  Le desserrage de la pince se fait lorsque l’air n’arrive plus dans la pince. Le ressort 
20 ramène le piston 5 vers la droite et le piston 13 vers la gauche . 

 
 

 
1- A l’aide du dessin d’ensemble indiquez les repères des pièces sur l’éclaté ci-dessous                             

 
 En vous aidant de la maquette 3D, de l’éclaté et du plan d’ensemble de la partie opérative de la 
pince MHC2-25S, répondez sur feuille de copie aux questions suivantes : 
  
 2.1 - Etude cinématique  (Rédaction sur Doc Reponse ) 
 
 2.1.1 – Colorier sur la mise en plan,  les différents groupes 

                        fonctionnels qui composent la pince MHC2-25S , 
                        pour vous aider à complèter les classes d’équivalences 
                        cinématiques  commencer par : 

       - Les pièces immobiles      :   …… = { …… 
       - Le ressort                        :   …… = { …… 
       - Autres groupes …… 

    

 

B 
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 2.1.2 - Construire le graphe des liaisons  
 2.1.3 - Définir les différentes liaisons  
  2.1.4 - Effectuer le schéma cinématique sur le document Réponse . 
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DOCUMENT REPONSE 

 
 
 
 

SCHEMA CINEMATIQUE MINIMAL 

Les pièces immobiles      :   …… = { ……  
Le ressort                        :   …… = { …… 
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